B45E Knickgelenkte Muldenkipper

IBELL

MOTOR
Hersteller
Mercedes Benz (MTU)

Modell
OMA471LA (MTU 6R 1300)

Bauart
Reihen-6, Dieselmotor mit
Turbolader und LadeluftkGhler

Leistung brutto
390 kW (523 hp) @ 1 700 U/min

Leistung netto
369 kW (495 hp) @ 1 700 U/min

Max. Drehmoment
2460Nm (1 814 Ibft)

Drehmomentwandler
Hydrodynamisch mit
WandlerUberbrickung (lock-up)
in allen Gangen.

VERTEILERGETRIEBE
Hersteller
Kessler

Modell
W2400

Anordnung
Separat vom Getriebe

Bauart
Dreireihig schrégverzahnt

Hilfsboremse

Automatische Motorbremse,
automatische Retarderfunktion
durch elektronisch aktivierte
Olbad-Lamellenbremsen.

Maximale Retarderwirkung
Konfinuierlich: 442 kW (593 hp)
Maximal: 854 kW (1 145 hp)

BEREIFUNG
Typ
EM-Bereifung

ReifengroBe
29.5R 25 (875/65 R 29 optional)

Lenkwinkel
42°

MULDENHYDRAULIK
Zwei doppelt wirkende,
einstufige Kippzylinder.

Kippzeit
115

Senkzeit
6s

Kippwinkel
Max. 70°, alternative Kippwinkel
frei programmierbar

DRUCKLUFTANLAGE

@ 1 300 U/min Ausgangsdifferenzial FEDERUNG VORDERACHSE ! B
29/71 proportionale Elektronisch gesteuerte Luftrockner mif Heizung und
I]-I;Igr&um 81 ) Drehmomentverteilung, autom. adapfive StoBdampfer mit integriertem Uberdruckventil, zur
8 Liter ( cu.in) Zwischenachs-Sperdifferenzial. Niveauregulierung (Comfort- Versorgung von Feststellbremse
. Ride). und Nebenfunktionen.
Hilfsbremse I
Jacobs®-Motorbremse ACHSEN Betriebsdruck
Tankinhalt Hersteller FEDERUNG HINTERACHSE  810kPa (117 psi)
352 Liter (93 US gal) Bell Tandemschwingen mit Gummi-
Dampfung.
AdBlue® Tankinhalt Modell . P .g . ECEIGHBISCLIERNIEACE
40 Liter (11 US gal) 30T Optional: Comfort-Ride- Spannung
9 Federung mit zweistufigem 24V
Abgaseinstufung Differenzial Sandwich-Block. Batteriet
EU-Stufe V thrdgverzqhnfes Differenzial 2?( :g?v\)—lgoﬁerien
P'TK?UTOL“O‘T'SﬁPer HYDRAULIK (Viies-Batterien)
GETRIEBE rakfionskontrolie Load-Sensing-System zur Bateriekapazitét
Hersteller Endantrieb Versorgung von Lenkung 2X 75 Ah
Allison AuBenplanetenantrieb in (vorrangig), Bremsfunktionen
SchwerlastausfUhrung an allen und Muldenbetdtigung, Lichtmaschine
Modell Achsen. integrierte Notlenkpumpe. 28V 80A
4700 ORS
Pumpentyp
Bauart BREMSSYSTEM Variable Verstellpumpe mit FAHRGESCHWINDIGKEITEN
Vollautomatisches Betriebsbremse Load-Sensing-Funkfion 1. 4km/h 2,5 mph
Plonetenge’rriebe Zwe]kreisbremsomqge .. 2. 9 km/h 6 mph
) = Fordermenge
Anordnung vollhydraulisch betdfigte 330 1/min (87 gal/min) 3. 17km/h 11 mph
Motorseltig angefianscht Olbadiamellenbremsen an 4. 23 km/h 14 mph
) Vorder- und Mittelachse. Druck S. 33km/h 21 mph
Ubersetzung Bremsol-Kreislauf mit separater 315 bar (4 569 psi) 6. 44 km/h 27.3 mph
Permanent greifender KGhlung und Filterung. ) 7. 51 km/h 32 mph
Planetenantrieb, ) i Fitter R 7 km/h 4 mph
K lunasbetdtiat Maximale Bremskraft: 5 Mikron
upplung 9 327 kN (73 513 Iof)
Génge KABINE
7 Vorwdrts- und 1 Park-und Notbremse LENKUNG . ROPS/FOPS-zertifiziert 76 dBA
RUckwartsgang Scheibenbremse mit HYdrOSTOT'SCh' el don,e” interner Schalldruckpegel
Federspeicherzylinder an der wirkende Lenkzylinder mit gemessen nach 1SO 6396.
Eugplu?g H batétian Kardanwelle, pneumatisch fahrabhdngiger Notflenkpumpe.
ydraulisch betétigte 1Bsbar.
Mehrscheibenkupplung Drehungen Anschlag zu
Maximale Bremskraft: Anschlag
Steverung 218 kN (49 008 Ibf) S
Elektronisch
Muldenvolumen & Bodendruck
BETRIEBSGEWICHT BODENDRUCK* MULDENVOLUMEN GEWICHT ZUSATZAUSRUSTUNGEN
LEER kg (Ib) BELADEN MULDE m? (yd?) kg (Ib)
Vorne 16 984 (37 443)  (fester Untergrund/gesamte Kontaktfliche) ~Gestrichen 19,5 (25,5) Muldenauskleidung 1404 (3 095)
Mitte 7778 (17 148) 29.5R 25 kPa (Psi) Gehduft SAE 2:1 25(33)  Heckklappe 1013 (2233)
Hinten 7 564 (16 676)  Vorne 321 (47) Gehduft SAE 1:1 29,5 (38) 875/65R29
Gesamt 32326 (71 267) Mitte & Hinten 370 (54) mit aut. Heckklappe (pro Fzg.) 1182 (2 606)
BELADEN (SAE 2:1) 26 (34)
Vorne 22109 (48 742) 875/65 R29 kPa (Psi) ZUS. KOMPLETTRAD
Mitte 25715 (56 692) Vorne 294 (43) Nennnutzlast 41 000kg 29.5R25 800 (1 764)
Hinfen 25502 (56 222) Mitte & Hinten 331 (48) (903901b) 875/65R29 1024 (2258)
Gesamt 73326 (161 656)

*29.5 R25 Bodendruck ermittelt mit Reifen Michelin XADN+. 875/65R29 Bodendruck ermittelt mit Reifen Michelin XAD65-1.
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B45E

Abmessungen

4 =
Y B

Fahrzeugabmessungen
A Transportldnge mit Heckklappe
A Transportldnge ohne Heckklappe
A1 Gesamtlange max. Kippwinkel
B Transporthhe ohne Steinschlaggitter
B Transporthohe mit Steinschlaggitter
B1  Héhe - Rundumleuchte
B2  Hohe - Ladeampel
B3 Muldenhdhe - max. Kippwinkel ohne Steinschlaggitter
B4 Muldenhdhe - max. Kippwinkel mit Steinschlaggitter
B5  Hohe mit Steinschlaggitter in Fahrposition
B6  Kabinenhghe
C  Breite iiber Kotfliigel
D Breite iiber Reifen - 875/65 R29
D Breite iiber Reifen - 29.5R25
B Spurweite Reifen - 875/65 R29
E Spurweite Reifen - 29.5R25
F Breite iiber Mulde
F1  Breite iiber Heckklappe
G Breite iiber AuBenspiegel (Fahrposition)
H  Bodenfreiheit - Knickgelenk

11184 mm
11184 mm
11778 mm
3802 mm
3844 mm
4038 mm
4127 mm
7 340 mm
7448 mm
4123 mm
3802 mm
3495 mm
3656 mm
3487 mm
2773 mm
2725 mm
3448 mm
3738 mm
4027 mm

545 mm

(361t.8in.)
(361t.8in.)
(381t.8in.)
(12ft.6in.)
(12ft.71in.)
(13ft.3in.)
(13ft.6in.)
(241t.1in.)
(241t.5in.)
(13ft.6in.)
(12ft.6in.)
(1 ft.6in.)

(12 1t)
(11 1t.5in.)
(9ft.1in.)
(8ft.11in.)
(1 ft.4in.)
(121t.3in.)
(13ft.3in.)
(21.461n.)

<< XXzs<cHumpUwo=Z— NS —

Bodenfreiheit - Frontachse
Bodenfreiheit - max. Kippwinkel
Schurrenhéhe - in Transportposition
Muldenlénge

Ladehohe

Abstand Hinterachse zu Muldenkante
Achsabstand Mittel-/Hinterachse
Achsabstand Mittel-/Vorderachse
Abstand Vorderachse/Fahrzeugfront
Abstand Vorderachse/Knickgelenk
Bdschungswinkel

Max. Kippwinkel Mulde

Max. Knickwinkel

Hohe Verzurrpunkte vorne

Abstand Hubpunkte

Wenderadius innen - 875/65R29
Wenderadius innen - 29.5R25
Wenderadius auBen - 875/65R29
Wenderadius auBen - 29.5R25

543 mm
880 mm
2521 mm

(21.34in.)
(34.651in.)
(81t.3in.)
5753 mm (18 ft. 10in.)
3316 mm(10ft. 11in.)
1540 mm (51t.)
1950 mm  (6ft.5in.)
4438 mm (14ft.7in.)
3256 mm (10ft.8in.)
1558 mm (5ft. 1in.)

24°

70°

42°
1262mm  (4ft.2in.)
10569 mm (34ft.8in.)
4782 mm (15ft.8in.)
4866 mm (16 1t.)
9320mm (30ft.7in.)
9235mm (30ft.4in.)
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B45E

Steigfahigkeit/Zugkraft

1. Bestimmen Sie die Zugkraft Uber den Schnittpunkt der Fahrzeuggewichtslinie und der Steigungslinie.
Anmerkung: 2% typischer Rollwiderstand sind bereits in der Grafik und der Steigungslinie bericksichtigt.

2. Von diesem Schnittpunkt fahren Sie Uber die Grafiken nach rechts zu den Schnittpunkten der Zugkraftkurven.

3. Die untere Skala zeigt nun die Maximalgeschwindigkeit auf der jeweiligen Steigung.

LEER BELADEN
32326 kg 73326 kg
71267 Ib 161 656 Ib ADT, B45E 6X6 - Zugkraft
400 400
380 380 \
360 360 “
340 340 \
320 320 \
2 300 300 \
;-; 280 280
» 260 260
S
240 240
2 220 220
©
» 200 60 200
@ / 1 |I\
T 180 180
2 60 [ Ay
s 160 7 do0s, 160
2 140 140 \\
1 120 [ 30 15% 120
T
£ 100 74‘/ =100
] \
Eso/ {10% = g9 AT
g 0 8% "é ’ \\\;
é / :‘,: E, 60 \‘ N
s VE———— 1., ¥ % I \ R e
o 20 ——— o £ 20 \ N\ = S
° o g o Il \\ \ N ~N >~
32326 42326 52326 62326 72326 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55
Gewicht(kg) Geschwindigkeit [km/h]
Retarderleistung
1. Bestimmen Sie die erforderliche Retarderkraft Uber den Schnittpunkt der Fahrzeuggewichtslinie und der Steigungslinie.
2. Von diesem Schnittpunkt fahren Sie Uber die Grafiken nach rechts zu den Schnittpunkten der Kurven.
Anmerkung: 2 % typischer Rollwiderstand sind bereits in der Grafik berbcksichfigt.
3. Die untere Skala zeigt nun die Maximalgeschwindigkeit.
LEER BELADEN
32326 kg 73326 kg .
71267 Ib 161 656 Ib ADT, B45E 6X6 - Retarderleistung
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